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CHASING DISTANCE LOCK SONAR

BED Yser Manual

03

V1.0

The CHASING Distance Lock Sonar is an exclusive accessory developed for the CHASING M2
and CHASING M2 PRO ROV. This is a multi-beam ultrasonic ranging sensor based on the
principle of ultrasonic ranging. Ultrasonic ranging offers excellent reception sensitivity,
speed, convenience, and accuracy. It can perform ranging in four directions, to the front, left,
right, and bottom of the ROV, which allows it to perform underwater collision avoidance and
underwater distance measurement.

1. CHASING Distance Lock Sonar
2. 4-pin data port

3. Mounting bracket

4. Swappable mounting bracket

Installation and connection

A\ “Note: To ensure the distance measurement accuracy for the Distance Lock Sonar, please
assemble it according to the instructions in the User Manual.

CHASING M2 Assembly Instructions

Install the fixed-distance sonar on the ROV's support rod and affix it with 4 M3X8 screws.
Insert the fixed-distance sonar data cable into the 4-pin port and tighten it to complete
product assembly. The specific installation method is shown in the figure below.

Installation location: Install on the support rod at the bottom of the ROV battery
compartment, near the two rows of installation holes in front of the battery compartment
connector. Installation orientation: The main body of the Distance Lock Sonar is installed
facing toward the front of the submarine, in the direction of the camera.

Depth sensor

4-pin port

4-pinport  Installation holes

CHASING M2 PRO Assembly Instructions

1) The assembly method is identical to that of the CHASING M2. Install in the correct position

and orientation according to the figure below.
2) Ifthe grabber claw and Distance Lock Sonar are used at the same time, the mounting bracket
must be replaced with the longer, swappable mounting bracket for assembly and use.

Depth sensor

4-pin port Installation holes

Specifications

Camera

4-pin port %)

SV R AAA
[® e Batte
o ) o
T compar(ment

O

Application

Underwater collision avoidance

Underwater fixed range

Range 0.25m~5m
Blind spot Less than 20cm
Measurement accuracy +25mm
Resolution Imm

Launch angle

13° £ 2°,26° between axis-1 and axis-2

Power supply

10.8VDC - 26.4VDC; (measurement range

will vary depending on voltage)

Storage temperature

-20°C - 60°C(non-frozen environment)

Probe installation

Fixed installation

Protection level

1P68

Sonar installation base (default)

64 X 64.8 X T9mm

Sonar installation base (optional)

64 X 64.8 X 153mm

Sonar installation base weight (default) 54g
Sonar installation base weight (optional) 108g
Maximum diving depth 150m

Size of DISTANCE LOCK SONAR

Upper cover: 81.3 X 30mm;

Housing: 79.3 X 55.9mm

Weight of DISTANCE LOCK SONAR

286+ 5g

Communication

TTL communication

04
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Limitations of Product Use

CHASING DISTANCE LOCK SONAR utilizes the acoustic wave emission, therefore, the

following limitations may apply when used outside calibration conditions:

1.The presence of air bubbles in the water causes scattering of acoustic wave reflections.
This phenomenon may lead to distorted measurements in extreme cases.

2.A change in medium density, speed, or chemical composition (water currents, change
in salinity, temperature differential) affects the speed of sound in the medium, this may
lead to mismeasurement.

3.Muddy underwater environments will absorb acoustic waves and will reduce the distance
measurement range.

4.The presence of floating particles in the water will lead to sensor mismeasurement.

5.In addition to half-power beamwidth, the sensor can also emit side lobe acoustic waves
to measure a greater range when at proximity.

6.Acoustic waves are produced via an oscillating medium, therefore, vibrations in the
linkage between the sensor and the device should be kept to a minimum.

7.Acoustic wave transmission will be affected if there is a fast-flowing vortex or current
between the sensor and the target object, hence causing mismeasurement.

8.0ther conditions that may affect acoustic wave transmission and speed.

Notes

1. Please ensure that you install and connect the Distance Lock Sonar after the ROV is
powered off.

2. Inspect the unit and ensure the ports are dry and clean before use. Salt and moisture
may cause corrosion of the connector interface. If the interface happens to be wet,
please ensure the use of fresh water to rinse the socket, and use paper towels or cotton
balls to absorb any moisture in the socket.

3. Theinstallation orientation and position of the Distance Lock Sonar must be as officially
designated in the user manual.

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of
Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/ >> Contact us >>
Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses: support01@chasing-innovation.com for Europe,
support02@chasing-innovation.com for Asia and Oceania,
and support03@chasing-innovation.com for South America,
North America, and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the official Chasing website for the latest version: https://www.chasing.com
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CHASING FESTBEREICHSSONAR

Benutzerhandbuch
V1.0

Das CHASING Festbereichssonar ist ein exklusives Zubehor, das fiir das CHASING M2 und CHASING
M2 PRO ROV entwickelt wurde. Es handelt sich um einen Mehrstrahl-Ultraschall-Entfernungsmesser,
der auf dem Prinzip der Ultraschall-Entfernungsmessung basiert. Die Ultraschall-Entfernungsmessung
bietet eine hervorragende Empfangsempfindlichkeit, Geschwindigkeit, Benutzerfreundlichkeit und
Genauigkeit. Das Gerat kann die Entfernungsmessung in vier Richtungen durchfiihren: nach vorn,
links, rechts und unten, wodurch Kollisionsvermeidung und Entfernungsmessung unter Wasser
ermdglicht werden.

1. CHASING Festbereichssonar
2. 4-poliger Datenanschluss

3. Montagewinkel

4. Austauschbarer Montagewinkel

Installieren und anschlieRen

A\ *Hinweis: Um die Genauigkeit der Entfernungsmessung fiir das Festbereichssonar zu
gewahrleisten, montieren Sie es bitte gemaR den Anleitungen im Benutzerhandbuch.

CHASING M2 Montageanleitung

Installieren Sie das Festbereichssonar auf der Trégerstange des ROV und befestigen Sie es mit
4 Schrauben M3x8. SchlieRen Sie das Datenkabel des Festbereichssonars am 4-poligen
Anschluss an und ziehen Sie es fest, um die Montage abzuschlieBen. Die spezifische
Installationsmethode ist in der nachstehenden Abbildung dargestellt.

Installationsort: Installieren Sie das Gerdt an der Tragerstange an der Unterseite des
ROV-Batteriefachs, in der Ndhe der beiden Reihen von Montagebohrungen vor dem Anschluss des
Batteriefachs. Installationsausrichtung: Der Hauptkdrper des Festbereichssonars wird in
Richtung der Front des U-Boots installiert, in Richtung der Kamera.

Tiefensensor

Kamera }J5|}4

4-poliger Anschluss ~ Montagebohrungen

1l Batteriefach
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CHASING M2 PRO Montageanleitung

1) Die Montagemethode ist identisch mit der des CHASING M2. Installieren Sie das Gerat in der
korrekten Position und Ausrichtung gemaR der nachstehenden Abbildung.

2) Wenn die Greiferklaue und das Festbereichssonar gleichzeitig verwendet werden, muss fiir
die Montage und den Gebrauch der Montagewinkel durch den langeren, austauschbaren

Montagewinkel ersetzt werden.

Tiefensensor

4-poliger Anschluss Montagebohrungen

Technische Daten

Kamera|

4-poliger Anschluss %’)

Batteriefach

NGy

Unterwasser-Kollisionsvermeidung

Einsatzgebiet
Unterwasser-Festbereich
Reichweite 0.25m~5m
Toter Winkel Weniger als 20 cm
Messgenauigkeit +25mm
Auflésung 1mm
Abstrahlwinkel 13° +2°,26° zwischen Achse-1 und Achse-2
Stromversorgung 10,8 V/DC - 26,4 V/DC;
(Messbereich variiert je nach Spannung)
Lagertemperatur -20 °C bis +60 °C (nicht gefrorene Umgebung)
Installation Festeinbau
Schutzart P68
Sonar-Montagewinkel (Standard) 64 x 64,8 x 79 mm
Sonar-Montagewinkel (optional) 64 x 64,8 x 153 mm
Gewicht Sonar-Montagewinkel (Standard) 5449
Gewicht Sonar-Montagewinkel (optional) 108¢g
Maximale Tauchtiefe 150 m

GroRe FESTBEREICHSSONAR

Obere Abdeckung: 81,3 x 30 mm; Gehause:

79,3 x 559 mm

Gewicht FESTBEREICHSSONAR

286%5g

Kommunikation

TTL-Kommunikatio

Einschrankungen bei der Verwendung

des Produkts

Das CHASING FESTBEREICHSSONAR nutzt die Schallwellenemission, daher
konnen die folgenden Einschréankungen gelten, wenn es auferhalb der

Kalibrierungsbedingungen verwendet wird:

-

. Das Vorhandensein von Luftblasen im Wasser verursacht eine Streuung der

Schallwellenreflexionen. Dieses Phanomen kann in extremen Féllen zu

verzerrten Messungen fihren.

N

Eine Anderung der Dichte, Geschwindigkeit oder chemischen Zusammensetzung des
Mediums (Wasserstrémungen, Anderung des Salzgehalts, Temperaturunterschiede)

beeinflusst die Schallgeschwindigkeit im Medium, was zu Fehlmessungen fiihren kann.

w

Entfernungsmessbereich.
Das Vorhandensein von Schwebetei

@ &~

Nebenkeulenschallwellen aussende

o

. Schlammige Unterwasserumgebungen absorbieren akustische Wellen und verringern den

Ichen im Wasser fiihrt zu einer Fehlmessung des Sensors.

Zusétzlich zum Strahlenbiindel mit halber Leistung kann der Sensor auch akustische

n, um bei Annaherung einen groReren Bereich zu messen.

. Akustische Wellen werden durch ein schwingendes Medium erzeugt, daher miissen

Vibrationen in der Verbindung zwischen Sensor und Gerat so gering wie maoglich gehalten

werden.

~

. Die Ubertragung der akustischen Wellen wird beeintréchtigt, wenn sich zwischen dem Sensor

und dem Zielobjekt ein schnell flieRender Wirbel oder eine Stromung befindet, was zu

Fehlmessungen fihrt.

o]

beeintrachtigen.

Hinweise

1. Achten Sie bitte darauf, dass Sie da
installieren und anschlieRen.
2. Uberpriifen Sie das Gerat und achten

. Andere Bedingungen k&nnen die Ubertragung von Schallwellen und die Geschwindigkeit

s Festbereichssonar nur nach dem Ausschalten des ROV

Sie darauf, dass die Anschliisse trocken und sauber sind,

bevor Sie es verwenden. Salz und Feuchtigkeit kdnnen zu Korrosion am Anschluss fiihren. Sollte
der Anschluss einmal nass sein, spiilen Sie die Buchse mit frischem Wasser ab, und verwenden

Sie Papiertiicher oder Wattebausche,

um die Feuchtigkeit in der Buchse aufzusaugen.

3. Installationsausrichtung und -position des Festbereichssonar muss den offiziellen Angaben

im Benutzerhandbuch entsprechen.

Support

Wenn Sie Fragen oder technische Pro
von Chasing oder kontaktieren Sie uns
Kundendienst auf der offiziellen Websi

E-Mail-Adressen des Kundendienstes:

CHASING

bleme haben, senden Sie eine E-Mail an den Kundendienst
Uber die offizielle Website.
te: https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online
Customer Support >> hier klicken
support01@chasing-innovation.com fiir Europa,
support02@chasing-innovation.com fiir Asien und Ozeanien
und support03@chasing-innovation.com fiir Sidamerika,
Nordamerika und Afrika.

Diese Bedienungsanleitung kann ohne

vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.

Besuchen Sie die offizielle Chasing-Website, um die neueste Version zu erhalten:

https://www.chasing.com
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SONAR PARA BLOQUEO DE
DISTANCIA CHASING

Manual del usuario
V1.0

El sénar para bloqueo de distancia CHASING es un accesorio exclusivo desarrollado para los ROV
CHASING M2 y CHASING M2 PRO. Se trata de un sensor ultrasénico multihaz basado en el
principio del alcance ultrasénico. El alcance ultrasdnico ofrece una excelente sensibilidad de
recepcion, velocidad, comodidad y precision. Puede emitir un haz en cuatro direcciones, hacia el
frente, la izquierda, la derecha y la parte inferior del ROV, lo que le permite evitar colisiones bajo
el agua y medir distancias.

. Sénar para bloqueo de distancia CHASING
. Puerto de datos de 4 pines

. Soporte de montaje

. Soporte de montaje intercambiable

AW N =

Instalacion y conexion

*Nota: Para garantizar la precisiéon de la mediciéon del sénar para bloqueo de distancia,
montelo de acuerdo con las instrucciones del manual del usuario.

Instrucciones de montaje en CHASING M2

Instale el sénar para fijar distancias en las varillas de soporte del ROV y fijelo con 4 tornillos M3 x
8. Inserte el cable de datos del sénar para fijar distancias en el puerto de 4 pines y apriételo para
completar el montaje del producto. El método especifico de instalacion se muestra en la figura
siguiente.

Ubicacion de la instalacion: instalar en las varillas de soporte en la parte inferior del
compartimiento de la bateria del ROV, cerca de las dos filas de orificios de instalacion en frente
del conector del compartimiento de la bateria. Orientacion de la instalacion: el cuerpo principal
del sénar para bloqueo de distancia se instala mirando hacia la parte delantera del submarino, en
la direccién de la cdmara.

Sensor de profundidad

3 1 _F
“ij
tj [ = Camara )1 Compartimento
Fi ”:j de la bateria
5 ! 5

Puerto de 4 pines  Orificios de instalacion Puerto de 4 pines

Instrucciones de montaje en CHASING M2 PRO

1) El método de montaje es idéntico al del CHASING M2. Instélelo en la posicion y orientacion

correctas de acuerdo con la figura siguiente.

debe sustituir el soporte de montaje por el soporte de montaje intercambiable més largo.

2) Si la pinza manipuladora y el sénar para bloqueo de distancia se utilizan al mismo tiempo, se

Sensor de profundidad

Cémara

o :

Orificios de instalacion

Puerto de 4 pines

Puerto de 4 pines %’)

h ,
\ Compartimento
de la bateria

EspeCIﬁcacmnes

o Prevencién de colisiones subacudticas
Aplicacion " ’

Fijacion de distancias subacuéticas

Soporte de distancia de medicién 0.25m~5m
Punto ciego Menos de 20 cm
Precisién de la medicion +25mm
Resolucion 1mm

Angulo de salida

13°+2°,26°entre el eje 1y el eje 2

Fuente de alimentacion

10,8-26,4 VCC; (el rango de medicion

variara en funcién del voltaje)

Temperatura de almacenamiento

-20 a60 °C (entorno no congelado)

Instalacion de la sonda

Instalacion fija

Nivel de proteccion

1P68

Base de instalacion del sonar (por defecto)

64 X 64,8 X 79 mm

Base de instalacion del sonar (opcional)

64 X 64,8 X 153 mm

Peso de la base de instalacién del sénar (por defecto) 54g
Peso de la base de instalacion del sénar (opcional) 108g
Profundidad méxima de inmersion 150m

Tamafio del SONAR PARA
BLOQUEO DE DISTANCIA

Cubierta superior: 81,3 X 30 mm;
Carcasa: 79,3 X 55,9 mm

Peso del SONAR PARA BLOQUEO DE DISTANCIA

286+5g

Comunicacién

Comunicacién TTL
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Limitaciones de uso del producto

El SONAR PARA BLOQUEO DE DISTANCIA emite ondas acUsticas, por lo que se

pueden aplicar las siguientes limitaciones cuando se utiliza fuera de las

condiciones de calibracién:

1. La presencia de burbujas de aire en el agua provoca la dispersion de las reflexiones de
las ondas acusticas. Este fenémeno puede dar lugar a mediciones distorsionadas en
casos extremos.

2. Un cambio en la densidad del medio, la velocidad o la composicién quimica
(corrientes de agua, cambio en la salinidad o diferencial de temperatura) afecta a la
velocidad del sonido en el medio, lo que puede provocar una medicién errénea.

3. Los entornos submarinos turbios absorben las ondas acusticas y reducen el rango de
medicién de la distancia.

4. La presencia de particulas flotantes en el agua provocara una medicién errénea del sensor.

5. Ademas del ancho del haz de media potencia, el sensor también puede emitir ondas
acusticas de l6bulo lateral para medir un mayor rango cuando se encuentra a una
distancia cercana.

6. Las ondas acusticas se producen a través de un medio oscilante, por lo que las
vibraciones en la conexidn entre el sensor y el dispositivo deben ser minimas.

7. La transmision de las ondas acUsticas se vera afectada si hay turbulencias o corrientes
entre el sensor y el objeto a medir, lo que provocara una medicién errénea.

8. Otras condiciones que pueden afectar a la transmisién y velocidad de las ondas acUsticas

Notas

1. Asegurese de instalar y conectar el sonar para bloqueo de distancia después de apagar el
ROV.

. Inspeccione la unidad y asegurese de que los puertos estén secos y limpios antes de usarla. La

sal y la humedad pueden provocar la corrosion de la interfaz del conector. Si la interfaz esta

mojada, asegurese de usar agua dulce para enjuagar el enchufe y use toallas de papel

o algodones para absorber la humedad.

La orientacion de la instalacion y la posicién del sénar para bloqueo de distancia deben ser

las establecidas oficialmente en el manual del usuario.

N

@

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electronico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/ >> Contactenos >> Atencién al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electrénico posventa: support01@chasing-innovation.com-- Europa

support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sur y Africa

CHASING

Esta guia puede ser actualizada sin previo aviso.
Visite el sitio web oficial de Chasing para obtener la Ultima version: https://www.chasing.com

SONAR A VERROUILLAGE DE

DISTANCE CHASING

Manuel Utilisateur
V1.0

Le sonar a verrouillage de distance CHASING est un accessoire exclusif développé pour les
drones CHASING M2 et CHASING M2 PRO. Il s'agit d’'un capteur de télémétrie a ultrasons
multi-faisceaux basé sur le principe de la télémétrie par ultrasons. La télémétrie par ultrasons
offre une excellente sensibilité de réception, vitesse, commodité et précision. Elle permet
d’effectuer des lectures dans quatre directions, a savoir vers l'avant, a gauche, a droite et vers le
bas du drone, permettant ainsi d'éviter des collisions sous-marines et d’effectuer des mesures de
distance sous-marine.

. Sonar a verrouillage de distance CHASING
. Port de données a 4 broches

. Support de montage

. Support de montage interchangeable

A w N =

Installation et connexion

A\* Note : Pour garantir la précision de la mesure de distance du sonar a verrouillage de
distance, veuillez I'assembler conformément aux instructions du Manuel d'utilisation.

Instructions de montage du CHASING M2

Installez le sonar a distance fixe sur la tige de support du drone et fixez-le avec 4 vis M3x8. Insérez le
céble de données du sonar a distance fixe dans le port & 4 broches et serrez-le pour terminer
I'assemblage du produit. La méthode d'installation spécifique est illustrée dans la figure ci-dessous.

Emplacement d'installation : Installez sur la tige de support au bas du compartiment a batterie du
drone, prés des deux rangées de trous d'installation devant le connecteur du compartiment a batterie.
Orientation de l'installation : Le corps principal du Sonar a verrouillage de distance est installé orienté
vers |'avant du sous-marin, en direction de la caméra.

Sonde de profondeur

a batterie

Porta 4 broches  Trous d'installation Port a 4 broches

fl Compartiment



Instructions de montage du CHASING M2 PRO
1) La méthode de montage est identique a celle du CHASING M2. Installez dans la position et
I'orientation correctes selon la figure ci-dessous.

support de montage doit étre remplacé par le support de montage interchangeable plus

- 2) Sila pince robotique et le sonar a verrouillage de distance sont utilisés en méme temps, le
FR

25

long lors de I'assemblage et utilisation.

Sonde de profondeur

Caméra

Port a 4 broches Trous d'installation

Caractéristiques

® e Compartiment
g 7] g @ a batterie

Port & 4 broches ﬁ)

Evitement des collisions sous-marines

Application

Portée fixe sous-marine
Plage prise en charge 0.25m~5m
Angle mort Moins de 20 cm
Précision de mesure +25mm
Résolution Imm

Angle de lancement

13+2,26entrel’ axe-letl axe-2

Alimentation

10,8V CCa26,4VCC;(laplagede
mesure varie en fonction de la tension)

Température de stockage

-20°C a60 °C (milieu non gelé)

Installation de la sonde

Installation fixe

Niveau de protection

1P68

Base d'installation du sonar (par défaut)

64 X 64,8 X 79 mm

Base d'installation du sonar (en option)

64 X 64,8 X 153 mm

Poids de la base de I'installation du sonar (par défaut) 54¢g
Poids de la base de I'installation du sonar (en option) 108¢g
Profondeur maximale de plongée 150 m

Taille du SONAR A
VERROUILLAGE DISTANT

Couvercle supérieur: 81,3 X 30 mm ;
boitier: 79,3 X 55,9 mm

Poids du SONAR A VERROUILLAGE DISTANT

286+5g

Communication

Communication TTL

Limites de I'utilisation du produit

Le SONAR A VERROUILLAGE DISTANT CHASING recourt a I'émission

d’ondes acoustiques ; par conséquent, les limites suivantes peuvent

s'appliquer en cas d'utilisation en dehors des conditions d’étalonnage :

. La présence de bulles d'air dans I'eau entraine la diffusion des réflexions des ondes
acoustiques. Ce phénomene peut conduire a des mesures faussées dans des cas extrémes.

. Un changement de la densité, de la vitesse ou de la composition chimiquedu milieu (courants
d'eau, changement de salinité, différence de température) affecte la vitesse du son dans le
milieu, ce qui peut conduire & une mesure faussée.

. Les milieux sous-marins boueux absorbent les ondes acoustiques et réduisent la plage de
mesure de la distance.

. La présence de particules flottantes dans I'eau conduira a une mesure faussée du capteur.

. En plus de la largeur de faisceau a mi-puissance, le capteur peut également émettre des
ondes acoustiques a lobes latéraux pour mesurer une plus grande plage lorsqu'il est a proximité.

. Les ondes acoustiques étant produites par un milieu oscillant, les vibrations dans la liaison

entre le capteur et le dispositif doivent étre réduites au minimum.

La transmission de ces ondes acoustiques sera affectée en cas de tourbillon a fort débit ou

d'un courant entre le capteur et I'objet cible, ce qui entraine des mesures faussées.

. Autres conditions pouvant affecter la transmission et la vitesse des ondes acoustiques.

-
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Remarques

1. Assurez-vous d'installer et de connecter le sonar a verrouillage de distance apres que le
drone ait été mis hors tension.

2. Inspectez |'unité et assurez-vous que les ports sont secs et propres avant utilisation. Le sel
et 'humidité peuvent provoquer de la corrosion sur les surfaces des connecteurs. Si la surface
venait a étre humide, assurez-vous d'utiliser de I'eau fraiche pour rincer la prise et utilisez
des serviettes en papier ou des boules de coton pour absorber 'humidité dans la prise.

3. L'orientation et |a position d'installation du sonar a verrouillage de distance doivent étre
celles officiellement indiquées dans le Manuel de I'utilisateur.

Support

Si vous avez des questions ou des problémes techniques, envoyez un courriel aux services
aprés-vente de Chasing ou contactez-nous sur le site officiel.

Service aprés-vente sur le site officiel :

https://www.chasing.com/ >> Contactez-nous >> Client en ligne Assistance >>Cliquez ici

Adresses électroniques du service aprés-vente pour I'Europe :

support01@chasing-innovation.com,support02@chasing-innovation.com pour I'Asie et
I'Océanie,et support03@chasing-innovation.com pour ’Amérique du Sud, ’Amérique du Nord et
I'Afrique.

CHASING

Ce guide peut étre mis a jour sans préavis.
Consultez le site Web officiel de Chasing pour la derniére version : https://www.chasing.com
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SONAR DI BLOCCO DELLA DISTANZA
DI IMMERSIONE DEL CHASING
Manuale dell'utente

V1.0

Il sonar di blocco della distanza di immersione del Chasing & un accessorio esclusivamente
pensato per il CHASING M2 e il CHASING M2 PRO ROV. Si tratta di un sensore di distanza ad
ultrasuoni multibeam che funziona sulla base del principio di rilevamento ad ultrasuoni della
distanza. Il sistema di rilevamento ad ultrasuoni della distanza garantisce una sensibilita di
ricezione, una velocita, una praticita e una precisione eccellenti. Puo rilevare la distanza in quattro
direzioni, davanti, a sinistra, a destra e dietro al ROV, in modo da evitare possibili collisioni
sott'acqua grazie alla misurazione della distanza.

1. Sonar di blocco della distanza di immersione
del CHASING

. Porta dati a 4 pin

. Staffa di montaggio

. Staffa di montaggio intercambiabile

A wN

Installazione e collegamento

A\ *Nota: Per garantire la massima precisione di misurazione della distanza del sonar di blocco della distanza
diimmersione, si raccomanda di assemblarlo secondo le istruzioni fornite nel manuale dellutente.

Istruzioni di assemblaggio del CHASING M2

Installare il sonar a distanza fissa sull'asta di supporto del ROV e fissarlo utilizzando 4 viti M3x8. Inserire il cavo
dati del sonar a distanza fissa nella porta a 4 pin e assicurarsi che sia saldo in posizione per completare
I'assemblaggio del prodotto. La procedura di installazione é raffigurata in modo dettagliato nellimmagine
seguente.

Posizione di installazione: Installare il prodotto sullasta di supporto nella parte inferiore del vano batteria del
ROV, vicino alle due file di fori di installazione sul lato del connettore del vano batteria. Direzione di
installazione: Il corpo principale del sonar di blocco della distanza di immersione deve essere installato rivolto
verso la parte anteriore del drone subacqueo, nella direzione della fotocamera.

Sensore di profondita

Porta a 4 pin

Portaa4pin  Fori di installazione

Istruzioni di assemblaggio del CHASING M2 PRO

1) La procedura di assemblaggio € la stessa del CHASING M2. Installare il prodotto rispettando la

corretta posizione e direzione, come raffigurato nellimmagine seguente.

2) Se si utilizzano contemporaneamente il grabber e il sonar di blocco della distanza di immersione,
la staffa di montaggio deve essere sostituita con la staffa di montaggio intercambiabile piti lunga

per potere assemblare e utilizzare entrambi i dispositivi.

Sensore di profondita

Porta a 4 pin Fori di installazione

Specifiche

Fotocamera

o B

. (7

# Sy

Porta a 4 pin %D

Vano
batteria

Evitare collisioni sott'acqua

Applicazione
Rilevamento della distanza fissa sott'acqua
Intervallo 0.25m~5m
Zona cieca Inferiore a20 cm
Precisione della misurazione +25mm
Risoluzione 1Imm

Angolo diimmersione

13°+2°,26° tral'asse 1 e |'asse 2

Alimentazione

10,8V CC-26,4V CC; (l'intervallo di misurazione

varia in funzione della tensione)

Temperatura di conservazione

-20°C- 60 °C (ambiente non ghiacciato)

Installazione della sonda

Installazione fissa

Livello di protezione

1P68

Base di installazione del sonar (standard)

64 X 64,8 X 79 mm

Base di installazione del sonar (opzionale)

64 X 64,8 X 153 mm

Peso della base di installazione del sonar (standard) 54¢g
Peso della base di installazione del sonar (opzionale) 108¢g
Profondita massima di immersione 150 m

Dimensioni del sonar di blocco
della distanza di immersione

Coperchio superiore: 81,3 X 30 mm;

Alloggiamento: 79,3 X 55,9 mm

Peso del sonar di blocco della distanza di immersione

286+5g

Comunicazione

Comunicazione TTL
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Limitazioni di utilizzo del prodotto

Il funzionamento del sonar di blocco della distanza di immersione del CHASING si basa

sull'emissione di onde acustiche, pertanto possono applicarsi le seguenti limitazioni se viene

utilizzato al di fuori delle condizioni di calibrazione:

1. La presenza di bolle d'aria nell'acqua causa la dispersione delle riflessioni delle onde acustiche.
Questo fenomeno pud portare, in casi estremi, a misurazioni distorte.

2. Una variazione della densita del mezzo di propagazione, della velocita o della composizione
chimica (correnti d'acqua, cambiamento di salinita, differenziale di temperatura) influenza
la velocita del suono nel mezzo di propagazione e cid puod portare a misurazioni errate.

3. Gli ambienti subacquei fangosi assorbono le onde acustiche e riducono l'intervallo di
misurazione della distanza.

4. La presenza di particelle galleggianti nell'acqua portera a una misurazione errata del sensore.

5. Oltre alla larghezza di fascio ridotta della met3, il sensore pud emettere onde acustiche
laterali ed effettuare misurazioni ad un intervallo superiore se si trova in prossimita.

6. Le onde acustiche vengono prodotte attraverso un mezzo oscillante, pertanto le vibrazioni
all'altezza del collegamento tra il sensore e il dispositivo devono essere ridotte al minimo.

7. La trasmissione delle onde acustiche sara influenzata dalla presenza di un vortice o di una
corrente veloce tra il sensore e l'oggetto da misurare, portando cosi ad una misurazione errata.

8. Altre condizioni che possono influenzare la trasmissione e la velocita delle onde acustiche.

Note

1. Assicurarsi di installare e collegare il sonar di blocco della distanza di immersione dopo
avere spento il ROV.

2. Ispezionare |'unita e assicurarsi che le porte siano asciutte e pulite prima dell'uso. Il sale e

I'umidita possono corrodere l'interfaccia dei connettori. Se l'interfaccia dovesse essere

umida, utilizzare dell'acqua fresca per pulire la presa e dei tovaglioli di carta o dei batuffoli di

cotone per assorbire I'umidita dalla presa.

La direzione e la posizione di installazione del sonar di blocco della distanza di immersione

devono corrispondere a quanto indicato nel manuale dell'utente.

w

Assistenza

In caso di domande o problemi tecnici, & possibile inviare un'e-mail al servizio di assistenza
postvendita Chasing oppure contattarci sul nostro sito web ufficiale.

Servizio di assistenza postvendita sul sito web ufficiale:

https://www.chasing.com/ >> Contact us >> Online Customer Support >> Click here

Indirizzo e-mail del servizio di assistenza postvendita:

support01@chasing-innovation.com per I'Europa;
support02@chasing-innovation.com per I'Asia e I'Oceania;
support03@chasing-innovation.com per il Sud America, il Nord America e ['Africa.

CHASING

La presente guida puo essere aggiornata senza preavviso.
Accedere al sito web ufficiale di Chasing per consultare la versione piti recente: https://www.chasing.com

CHASING AVSTANDSLAS-EKKOLODD

Bruksanvisning
V1.0

CHASING avstandslas-ekkolodd er et eksklusivt tilbehgr utviklet for CHASING M2 og CHASING
M2 PRO ROV. Dette er en ultralydssensor med flere stréler, basert pa prinsippet om
ultralydsavstand. Ultralydssortiment gir utmerket mottakssensitivitet, hastighet, komfort og
ngyaktighet. Den kan fungere i fire retninger — foran, venstre, hgyre og i bunnen av ROV-en. Det
gjor det mulig & utfere kollisjonsunngéelse og méling av avstand under vann.

1. CHASING avstandslas-ekkolodd
2. 4-pin dataport

3. Monteringsbrakett

4. Utskiftbar monteringsbrakett

Installasjon og tilkobling

A\ *Merk: For & sikre avstandsmalingsneyaktigheten for avstandslas-ekkoloddet, m& du montere
den i henhold til instruksjonene i brukerhandboken.

CHASING M2-monteringsinstruksjoner

Installer ekkoloddet med fast avstand pa ROV-ens stgttestang, og fest den med 4 M3 x 8 skruer.
Sett inn datakabelen med fast avstand i den 4-pins porten, og stram den for a fullfgre
produktmonteringen. Den spesifikke installasjonsmetoden er vist i figuren nedenfor.

Installasjonssted: Installer pa stgttestangen nederst pa ROV-batterirommet, nzer de to radene
med monteringshull foran batteriromskontakten. Installasjonsretning: Hoveddelen av
avstandslas-ekkoloddet er installert vendt mot forsiden av ubaten, i kameraets retning.

Dybdesensor

=)

i
|

===

T

4-pin port installasjonshull

Batterikammer
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CHASING M2 PRO-monteringsinstruksjoner

1) Monteringsmetoden er identisk som for CHASING M2. Installer i riktig posisjon og retning i

henhold til figuren nedenfor.

2) Huvis gripeklo og avstandslas-ekkoloddet brukes samtidig, ma monteringsbraketten byttes ut

med den lengre, byttbare monteringsbraketten for montering og bruk.

Dybdesensor

S o
Kamera ® )¢
N g .
f e
: - \
4-pin port installasjonshull 4-pin port %’)

Spesifikasjoner

Batterikammer

Unngaelse av kollisjon under vann

Applikasjon

Fast rekkevidde under vann
Rekkevidde 0.25m~5m
Blindsone Mindre enn 20 cm
Maélingens ngyaktighet +25mm
Opplesning 1mm
Startvinkel 13°+ 2°,26° mellom akse 1 og akse 2

X 10,8 VDC - 26,4 VDC; (malingsomradet varierer

Stremforsyning

avhengig av spenningen)
Lagringstemperatur -20°C-60°C (ikke-frossent milje)

Sondeinstallasjon

Fast installasjon

Beskyttelsesniva

1P68

Ekkoloddets installasjonsbase (standard)

64 X 64,8 X 79 mm

Ekkoloddets installasjonsbase (valgfritt)

64 X 64,8 X 153 mm

Ekkoloddets installasjonsbasevekt (standard) S54g

Ekkoloddets installasjonsbasevekt (valgfritt) 108g

Maksimal dykkedybde 150 m

Stgrrelsen til DISTANCE LOCK SONAR @vre deksel: 81,3 x 30 mm; hus: 79,3 x 55,9 mm
Vekten til DISTANSE LOCK SONAR 286+5g

Kommunikasjon

TTL-kommunikasjon

Produktets bruksbegrensninger

CHASING DISTANCE LOCK SONAR benytter akustisk bglgeutslipp. Derfor kan

fglgende begrensninger gjelde ved bruk utenfor kalibreringsforhold:

1. Tilstedeveerelse til luftbobler i vannet forarsaker spredning av akustiske refleksjoner. Dette
fenomenet kan i ekstreme tilfeller fore til forvrengte malinger.

2. En endring i middels tetthet, hastighet eller kjemisk sammensetning (vannstrgmmer, endring i
saltholdighet, temperaturforskjell) pavirker lydhastigheten i mediet, dette kan fgre til feilmaling.

3. Gjermete undervannsmiljger vil absorbere akustiske bglger og redusere avstandsmaleomradet.

4. Tilstedevaerelsen av flytende partikler i vannet vil fore til sensorfeilmalinger.

5. I tillegg til halv effektstralebredde, kan sensoren ogsa avgi akustiske bglger fra sidelappene for &
male et stgrre omrade nar de er i nerheten.

6. Akustiske bglger produseres via et oscillerende medium, derfor bgr vibrasjoner i koblingen mellom
sensoren og enheten holdes pa et minimum.

7. Akustisk bglgetransmisjon vil bli pavirket hvis det er en hurtigflytende virvel eller strgm mellom

sensoren og malobjektet, og dermed forarsake feilmaling.
8. Andre forhold som kan pavirke overfgring og hastighet av akustisk bglge.

Merknader

. Forsikre deg om at du installerer og kobler avstandsléas-ekkoloddet etter at ROV-en er slatt av.

. Inspiser enheten og sgrg for at portene er tgrre og rene for bruk. Salt og fuktighet kan
forarsake korrosjon pa tilkoblingsgrensesnittet. Dersom grensesnittet er vatt, ma du sgrge
for at du bruker ferskvann til a skylle stikkontakten, og bruk tgrkepapir eller en bomullsdott
for & absorbere fuktighet i stikkontakten.

. Installasjonsretningen og plasseringen til avstandslas-ekkoloddet ma vaere som offisielt
angitt i brukerhandboken.

N =

w

Stotte

Hvis du har spgrsmal eller tekniske problemer, kan du sende en e-post til CHASING etter salg
eller kontakte oss via offisiell nettstedsstatte.

Offisiell nettsidestotte for ettersalg:
https://www.chasing.com/ >> Kontakt oss >> online kundeservice >>Klikk her</479>

E-postadresse etter salg: support01@chasing-innovation.com-Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia &Oseania
support03@chasing-innovation.com- Nord- og Ser-Amerika og Afrika

CHASING

Denne veiledningen kan oppdateres uten varsel.
Besgk Chasings offisielle nettsted for nyeste versjon: https://www.chasing.com
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CHASING-EKOLOD MED DISTANSLAS

Bruksanvisning
V1.0

CHASING-ekolodet med distanslas &r ett exklusivt tillbehor utvecklat fér CHASING M2 och
CHASING M2 PRO ROV. Detta &r en ultraljudssensor med flera strélar baserad pa principen om
ultraljudsavstand. Ultraljudsavstand erbjuder utmérkt mottagningskanslighet, hastighet,
bekvamlighet och noggrannhet. Den kan anvandas i fyra riktningar — pa framsidan, vénster, hdger
och undersidan av en ROV, vilket gor det mgjligt att undvika kollisioner och utféra
avstandsmatningar under vatten.

1. CHASING-ekolod med distanslas
2. 4-polig dataport

3. Montera stoden

4. Utbytbart monteringsféste

Montera och ansluta

A\ *Observation: Fér att sakerstalla métnoggrannheten vid avstand for ekolodet med distanslas
ska det monteras enligt anvisningarna i anvéndarhandboken.

Monteringsanvisningar for CHASING M2

Montera ekolodet med fast avstand pé stodstangen pa din ROV och fast det med 4 M3 x 8
skruvar. Anslut datakabeln till ekolodet med fast avstand i den 4-poliga porten och dra at den for
att slutféra produktmonteringen. Den specifika monteringsmetoden visas i figuren nedan.

Monteringsplats: Montera pa stodstangen pa underdelen av ROV-batterifacket, néra de tva
raderna med monteringshal framfér batterifackets kontakt. Monteringsriktning: Huvuddelen av
ekolodet med distanslas ska monteras vant mot ubatens framsida, i riktning mot kameran.

Djupgivare

Batterifack

i
|

4-polig port

4-polig port  Monteringshal

Monteringsanvisningar fér CHASING M2 PRO

1) Monteringsmetoden &r identisk med den fér CHASING M2. Montera i rétt lage och riktning

enligt bilden nedan.

2) Om griparklon och ekolodet med distanslas anvands samtidigt maste monteringsfastet
bytas ut mot det langre och utbytbara monteringsfastet for anvandning.

Djupgivare

4-polig port Monteringshal

Specifikationer

4-polig port %’)

Undvikande av kollisioner

Tillampning
Fast rackvidd under vattnet
Réckvidd 0.25m~5m
D&d vinkel Mindre &n 20 cm
Métnoggrannhet +25mm
Uppldsning 1Imm
Startvinkel 13° £ 2°,26° mellan axel-1 och axel-2
Nataggregat 10,8-26,4 VDC; (métintervallet varierar beroende

pa spanning)

Temperatur vid forvaring

-20°C - 60 °C (icke-frusen miljo)

Sondinstallation

Fast montering

Skyddsniva

1P68

Monteringsbas for ekolod (standard)

64 X 64,8 X T9mm

Monteringsbas for ekolod (tillval)

64 X 64,8 X 153 mm

Vikten pa monteringsbas for ekolod (standard) 54g

Vikten pa monteringsbas fér ekolod (tillval) 108¢g

Maximalt dykdjup 150 m

Storlek pa DISTANSLAST SONAR Ovre lock: 81,3 X 30 mm; chassi: 79,3 x 55,9 mm
Vikt pa DISTANSLAST SONAR 286+5g

Kommunikation

TTL-kommunikationer

Kamera ® e Batterifack
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Begransningar av produktanvandning

CHASING DISTANSLAST SONAR anvénder den akustiska vagemissionen och

darfor kan féljande begrénsningar gélla vid anvandning utanfor

kalibreringsforhallanden:

1. Nérvaron av luftbubblor i vattnet orsakar spridning av akustiska vagreflektioner. Detta
fenomen kan leda till férvrangda matningar i extrema fall.

2. En féréndring av medeltathet, hastighet eller kemisk sammanséttning
(vattenstrommar, forandring i salthalt och temperaturskillnad) paverkar
ljudets hastighet i mediet och detta kan leda till felmé&tningar.

3. Leriga undervattensmiljoer absorberar akustiska vagor och reducerar avstandsmatintervallet.

4. Narvaron av flytande partiklar i vattnet kommer att leda till sensormétningsfel.

5. Forutom stralbredd pa halv effekt kan sensorn ocksa avge akustiska vagor fran sidloben for
att méta ett storre intervall nar de &r i narheten.

6. Akustiska vagor produceras via ett oscillerande medium och déarfor bor vibrationer i
kopplingen mellan sensorn och enheten hallas till ett minimum.

7. Akustisk vagoverforing paverkas om det finns en snabbflédande virvel eller strom mellan
sensorn och malobjektet, vilket orsakar felmatningar.

8. Andra forhallanden som kan paverka akustisk vagdverforing och -hastighet.

Anmarkningar

1. Se till att du monterar och ansluter ekolodet med distanslas efter att din ROV har sténgts av.

2. Inspektera enheten och se till att portarna &r torra och rena fére anvandning. Salt och fukt
kan orsaka korrosion i kontaktgrénssnittet. Om granssnittet rakar vara véatt ska du se till att
anvanda farskt vatten for att skolja ur uttaget och anvand pappershanddukar eller
bomullstussar for att absorbera fukten i det.

3. Monteringsriktningen och -placeringen av ekolodet med distanslas maste vara sasom
officiellt anges i anvandarhandboken.

Support

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings
kundtjénst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

Kundtjanst pa den officiella webbplatsen:
https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer (Online-kund)Support
>> Click here (Klicka har)

Kundtjénstens e-postadresser: support01@chasing-innovation.com fér Europa,
support02@chasing-innovation.com fér Asien och Oceanien
och support03@chasing-innovation.com for Sydamerika, Nordamerika
och Afrika.

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan forvarning.
Bestk Chasings officiella webbplats for den senaste versionen: https://www.chasing.com

COHAP OJ14 KOHTPOJIA

AONCTAHLU MU CHASING

PYKOBO,D,CTBO nosib3oBaTenAd
V1.0

CoHap pAna  KoHTpons puctaHumm CHASING sABnsieTcs  SKCKJ/IHOSMBHBIM — aKCeccyapoMm,
pa3paboTaHHbIM A1 MOABOAHbIX ApoHoB cepuit CHASING M2 u CHASING M2 PRO. 3tot
MHOr0o/ly4eBOit AanbHOMep M3MepSET PaccTOAHUE MO NMPUHLMIY Y/bTPa3ByKOBOrO 30HAMPOBAHMS.
YnbTpa3ByKOBOW [JaNbHOMEP OT/IMYAETCH BbICOKON UYBCTBUTENIBHOCTHIO, BbICTPOAENCTBUEM,
YAOGCTBOM U TOYHOCTbIO M3MEPeHUsi. OH MOXET BbINOMHATD U3MEPEHUs B YETbIPEX HarnpaBieHsix:
cnepeau, cnesa, crpasa W nof, NofBOAHbIM APOHOM, YTO MO3BOJISIET TOYHO ONpeeNsiTh paccTosHMe
10 NOABOAHBIX OGBEKTOB U NPeoTBpaLLaTh CTONKHOBEHUS C HUMM.

. CoHap ansa koHTpons auctaHumm CHASING
. 4X KOHTaKTHbIM NOPT ANs NepeAayn AaHHbIX
. MOHTaXHbl it KPOHLUTENH

A w N =

. BzanmosameHseMblii MOHTaXHbi i
KPOHLUTENH

YcTaHoBKa U NoAKIOYEHHue

A* an/IMeHaHMeI Y1o6bl 06eCneynTb TOYHOCTD U3MepeHUs pacCTosHWUS, YCTaHOBUTE COHap A18 KOHTPOnA
ANCTaHLM B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLMAMU, MpYBEAEHHbIMIU DyKOBOACTBE Nosb3oBaTens.

WHcTpykums no yctaHoeke Ha CHASING M2

YCTaHOBITE COHap A151 KOHTPOJIS AXCTAHLIAM Ha ONOPHYHO LUITAHTY MOAIBOAHOTO APOHa 1 3aKPer1Te €ro YeTbIpbMsi
BUHTaMM M3x8. BcTaBbTe LTekep KaGens ANs Mepefadn AaHHbIX COHapa ANis KOHTPONS AMUCTAHLMM B
4X-KOHTaKTHBI/ NOPT W 3aTSIHUTE Ero raiky, YTo6bl 3aBEPLUNTb CEOPKY CUCTEMbI. KOHKPETHbII METOZ, YCTaHOBKM
ToKasaH Ha PUCYHKe HIbkKe.

MeCTO yCTaHOBKM: YCTaHOBMTE YCTPOICTBO Ha OMOPHbII CTEPXKEHD B HIKHEN YaCTU akKyMySIATOPHOrO oTceka
MOABO/AHOIO APOHa B HEMOCPEACTBEHHOI 6/IM30CTY C ABYMS! PS/iaMM YCTAHOBOUHbIX OTBEPCTHIA NEPes; PasbeMoM
aKKYMYSIITOPHOrO OTCeKa. OpueHTaLWs YCTPOWCTBA MU YCTAHOBKE: MepefHsis YacTb Kopryca coHapa Ansi
KOHTPOIS IMCTaHLMN [OMKHA BbITh 0BPALLEHa B CTOPOHY Mepe/Hel YacTi MOfBOAHOMO APOHa, COBMajatoLLEeN C
HarpaeieH1eM KamepbI.

[aTunk rny6uHbl

[ l_/f o
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4X KOHTaKTHbIA NOPT ~ MOHTaXHble 0TBEPCTUSA 4X KOHTaKTHbIA NopT
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M3MeHeHns NnoTHOCTH, CKOpPOCTU MU XMMUYECKOro cocTaBa cpefbl (I'IOABOAHI:IS TeyeHus,
U3MeHeHue CONeHOCTH, nepenaapl TeMﬂepaTyp) B/INAKOT Ha CKOPOCTb 3BYKa B Cpefie, YUTO MOXeT

WUHcTpykums no yctaHoBke Ha CHASING M2 PRO

1) MeTtog c6opku upeHTU4eH metogy Anst CHASING M2. YcTaHOBWTE MO3ULIMIO M OPUEHTALIIIO
YCTPOIACTBA COrMacHO MKOCTPALIMK HUXKeE. NPUBECTU K OLUMBKAM N3MEPEHUIA.

2) ECnvi MaHUNynSITop 1 COHap A/1s KOHTPOJIS AUCTaHLMM UCTIONb3YHOTCS OfHOBPEMEHHO, MOHTaXHbIN MyTHas NnoABoAHas Cpefja MoroLaeT akyCTUYECKIe BOJHbI U COKpaLLaeT Ananas3oH U3MepeHns -
KPOHLLUTEH HEOGXOAMMO 3aMEHUTb 60s1ee /IMHHBIM MOHTaXKHbBIM KPOHLUTEHOM. paccTosHus.

anICyTCTEI/Ie B3BeLUEeHHbIX YacTul B BOAE NPUBOAUT K HEAOCTOBEPHbIM NOKas3aHMUAM AaTymka.

B AONONHEeHUe K WWMpuHe guarpaMmmbl Hanpas/IEHHOCTU NO YPOBHIO MOMOBUHHOM MOLLHOCTU AaTynK

TaKXe MOXeT nasnyyaTb akyCTuyeckue BOJIHbI C 60KOBbIMY nenecTtkamu, 4To NpUBOAUT K

U3MepeHuto 6onbluero PacCTOAHMA NPU HaXoXAeHUn B6M3K 06BbEKTA.

. AKyCTW-leCKI/Ie BOJIHbI CO34ak0TCA NOCPEeACTBOM KOﬂeﬁﬂwMeﬁCﬂ cpeabl, NO3TOMY BwﬁpaLLI/IM Ha

yyacTke Mexay faTYuKoM u yCTpOﬁCTBOM AOMKHbI 6bITb CcBefieHbl K MUHUMYMY.

EbICTPO Bpaujarouimecs BOA0OBOPOTbI UK NOABOAHbIE TEYEHUA MeX Ay AaTYNKOM U LenesbiM

4 S 06bEKTOM MOryT B/IMATb Ha Nepefavy akyCTU4eCKuxX BOJSIH U NpUBOAUTL K owmnbkam MSMepeHMﬁ.

. ,El,pyrwe YCNnoBuA TakXe MOryT BIUATb Ha nepegavy akyCTUYeCKUX BOJIH U CKOPOCTb UX

pacnpocTpaHeHus.
4X KOHTaKTHbI NopT MoHTaXHble 0TBEpCTUSA 4X KOHTaKTHbIi NopT
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MpumeyaHus

1. Flepen yCTaHOBKOﬁ W NoAKNKYeHEM CoOHapa AN KOHTPONA AUCTaHUWK YAOCTOBEPbTECD, YTO

XapaKkTepucTuku

MpeaoTBpaLLeHne CTONKHOBEHWIA N0 BOAOW 1
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Mpunosxerne NOABOAHbI APOH BbIK/THOYEH.
KOHTPONb AUCTaHUUn -
2. Mepep 1CNoNb30BaHMEM OCMOTPUTE YCTPOMCTBO U yGeAUTECH, YTO €r0 PasbeMbl CyXie U YMCTbIE.
Avnanaso nsmeperna 0.25m~5m Cornb v Biara MoryT Bbl3BaTb KOPPO3WIO KOHTAKTOB pasbeMoB. EC/IM pasbem OKaXXeTCs BNaXHbIM,
Cnenas 30Ha Metee 20 cm NPOMOViTE ero NPecHoi BOAOW, @ 3aTeM UCTONb3YiiTe GyMaXKHble MONOTEHL|A MW BaTHbIE UCKY,
TOUHOCTb M3MepeHUs +25MM uTO6bI BNUTATH BAAry.
Paspewentte P 3. TMonoxeH1e yCTaHOBKM 1 OPUEHTALIMS COHapa AMsi KOHTPOJIS ANCTaHLMM JOSDKHbI GbITh

Yron 3anycka

13°+2°,26° mexxay ocsimm 11 2

WNCTOYHMK NuTaHna

071 10,8 10 26,4 B nocT. Toka;

(AuanasoH M3MepeHIsi 3aBUCHUT OT HArpPsKEHWS])

TeMnepaTypa XpaHeHust

-20-60 C (Hesamep3atoLLias OKpyXXatoLLas cpesa)

YcTaHoBKa faTunka

DUKCMPOBaHHbI MOHTaX

YpoBeHb 3almnTbl P68
BMEKTPOHHOE NUCbMO, YTOBbI CBA3ATLCS C HAMM MOCHE NPOAAXM UM CBSXNTECH C HaMK Yepes criyxby

CTaHaapTHOe OCHOBaHMWe YCTaHOBKM COHapa 64 x 64,8 X 79 MM noaaepkn ouLMansHoro caiita.

JononHMTeNbHOE OCHOBaHKE YCTaHOBKM COHapa 64 x 64,8 x 153 Mm

Bec CTaHAapTHOrO OCHOBaHWA A YCTAHOBKM COHapa 541 Monnepxka odrumansHoOro caiTa nocne NpoAaxm:

Bec JOMONHUTENBHOMO OCHOBAHNA ANIA YCTAHOBKU COHapa 108+ https://www.chasing.com/ >> CesxwuTecb ¢ Hamn>>OHnanH-cnyx6a noaaepKKN KNneHToB>>Haxmute
3pech

MakcumanbHasi rny6uHa norpyxeHus 150 M

Pasmepbl COHAPA /14

BepxHss kpbiluka: 81,3 x 30 mm;

KOHTPONA ANCTAHLIMN Kopnyc: 79,3 x 55,9 MM support01@chasing-innovation.com-Espona
5 APA LA KOMTPONS AT AHLI 286+ support02@chasing-innovation.com-- Asua 1 OkeaHna

ec CO a OHTPONA MCTAHL 861 5¢ support03@chasing-innovation.com--CesepHas u FOxHas Amepuka n Acdpuka
CBs3b TTL-cBA3b

OrpaHquva npun UcnoJsib3oBaHMu

nsgenua

Mpw pa6ote COHAPA /151 KOHTPOJIS1 AUCTAHLIMWN n3nyyatoTca akycTuHecKne BOMHbI, NO3TOMY Mpu

€ero ucrnonb3oBaHnn BHe yCl'IOBMFi KaJ'IMﬁpOBKM BO3MOXHbI criefytoLine orpaHnuyeHna:
1. Hannune nysbIpbKOB BO3/JyXa B BOAe BbI3blBaeT pacCesHHOe OTpa)KeHne aKyCTUHeCKUX BOJTH. B
KpaIZHE HéﬁﬂaroanﬂTHbIX Cny4asx 3To AB/IeHUEe MOXET MPUBECTU K UCKaXEHWUIO pe3ynbTaToB

WN3MepeHuit.

YyCTaHOB/IEHbI B COOTBETCTBUM C PyKOBOACTBOM NONb3oBaTesns.

Moppepxka

Ecnu y Bac ecTb kakue-nubo BOMpoChbl WM TexHudeckue npobrnembl, noxanyicra, oTnpaBbTe

AJ:LDEC GﬂeKTpOHHOVI NoYThl NOCne Npoaaxu:

CHASING

HacTosiLee pyKOBOACTBO MOXET GbITb OGHOBNEHO 663 NPeABapPUTENBHOIO YBEAOMIEHUS.

YT06bI NOMYYUTL MOCTEAHIOK BEPCHIO, NOCETUTE OpULManbHBI CaitT Komnauv Chasing: https://www.chasing.com
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